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연구대상1.

Table 1. Vivid 700



연구내용2.

차원 레이져 스캔에 의한 안면 형상1) 3

스테레오 카메라에 의한 안면 형상 복원2) 기준단면3)

Fig. 1. (Vivid 700)

Fig. 2.



분석방법4)

5) 차원안면자동인식기의보완및재오차분석3

목적 및 유용성1.

Fig. 3. Fig. 4.



기기의 구조2.

작용원리3.

 

 

 

 

 

Table 2.

Fig. 5. Sterero Camera Tripod
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Fig. 6. 1
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Fig. 7. 1

Table 3. 1 (unit: mm)

Table 4. 2 (unit: mm)
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Fig. 8. 2
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Fig. 9. 2
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Fig. 10. 1
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Fig. 12. 2
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Fig. 11. 1
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Fig. 13. 2






