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Abstract

The magnitude and frequency of water-related disasters, such as torrential rainfall and typhoons, have

been rapidly increasing due to climate change, causing massive casualties and property damages. A rapid

and accurate investigation of flood damage is critical for efficient disaster management. However, flood

damage investigations, such as flood inundation surveys or property damage surveys, takes considerable 

time to be completed in South Korea. This study suggests a flood monitoring process using drones, which

has been fostered as one of the core industries in South Korea for its technological advancement and

utilization. The process of drone-based flood monitoring includes sensor installation, flight plan, video 

recording and downloading, video connection, extraction of flood area extents, and application to the actual

flood event in July 2020. The findings in this study suggest improvements on used drones, legal rules

and regulations and solutions to technical issues with drones. Despite various limitations and problems, 

drone-based flood monitoring can help provide assistance in efficient disaster management through fast

monitoring and verification of inundated areas.
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Ⅰ. 서 론

국제기후변화 관련기구가 제시한 연구에 따르면 

우리나라는 2100년까지 매년 평균강수량이 1.79mm 

씩 증가하여 90년 동안 약 161mm이상이 증가할 것으

로 분석되고 있다(MOLIT, 2014). 특히, 국내 자연재해

는 매년 꾸준히 발생해 연평균 약 3,600억 원의 피해와 

7,700억 원의 복구비가 발생하는 것으로 나타났으며 

2009~2018년 사이 발생된 재해 중 88%는 호우와 태풍

으로 인한 홍수피해인 것으로 나타났다(MOIS, 2019). 

2020년 여름에 발생한 집중호우는 동남아시아 국가들

을 비롯한 중국과 일본 그리고 국내에 대규모 홍수피

해를 발생시켰다. 부산지역은 7월 23~24일 시간당 최

대 87mm의 강수량을 기록하면서 지하차도, 주차장, 

도로 등이 침수되었고, 초량 제1지하차도에서 급격히 

유입된 빗물로 인하여 3명의 인명피해가 발생하기도 
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Figure 1. Comparison of images taken with RGB and NIR sensors

하였다. 7월 27일 기준 보험회사에 접수된 침수 피해 

차량은 총 1천 465대였으며, 차량 피해액만 161억 원

으로 추산되었다(Yonhap News, 2020a). 

막대한 피해에도 불구하고, 과거에는 홍수피해가 

발생하였을 때 기상상황이나 지형여건으로 인하여 적

시성과 해상도가 높은 조사 결과를 얻기 어려웠다. 이

는 즉각적인 피해에 대한 대응이 어렵고 순차적인 해

당분야의 전문가들의 분석(홍수흔적조사, 피해전수조

사, 홍수피해시뮬레이션 등)이 완료될 때까지 개략적

인 피해 산정이 어려웠기 때문이다(Jung, et. al., 2015). 

한편 드론의 기술발전 및 활용 가능성 증대로 국내

에서는 드론 산업을 미래 신성장 동력 산업의 하나로 

육성하기 위하여 정부에서 무인이동체 발전 5개년 계

획(2016~2020년)을 심의⋅확정하였으며, 국토부, 미

래부, 산업부를 중심으로 다양한 사업을 추진하고 있

으며 지자체별로 드론 산업을 육성하고 있다(MOLIT, 

2019). 수자원 및 하천관리 분야에서도 드론을 활용하

여 댐 및 보 모니터링, 녹조 모니터링, 하천지형 모니

터링 및 지도 생성, 위험물 및 개발 감시, 홍수나 가뭄 

모니터링에 활용할 수 있다(MOLIT, 2019). 

UAV를 활용한 홍수모니터링을 수행하기 위한 기

술 및 시스템을 정립한다면 신속한 홍수 상황 전달 및 

피해액 추정이 가능하고, 홍수 예측 및 피해 시뮬레이

션 등 홍수 관련 모델 모의의 검⋅보정 자료로도 활용 

할 수 있다. 또한 UAV를 활용한 홍수 피해조사는 기

존의 홍수흔적조사에 비하여 적시성 및 정확성이 우

수할 뿐만 아니라 소요되는 인력의 규모도 축소시킬 

수 있다. Restas(2015)는 홍수 전, 중, 후 홍수 관리를 

위하여 하천 모니터링을 제안했다. 홍수 이전에는 

UAV 촬영을 통하여 3차원 지형자료를 구축하고, 홍수

기 동안은 범람이나 수위를 모니터링 하며, 홍수기 이

후에는 복구나 피해액 산정을 위한 모니터링 방법을 

제시하였다. Salmoral, et. al.(2020)은 UAS(Unmanned 

Aircraft Systems)을 홍수 위험 관리에 활용하기 위한 

프레임을 제시하였다. 최근 UAV를 이용한 홍수모니

터링 기술은 가이드라인을 제시하는 경우가 많으며 

실제 현장에 적용하고 있는 사례는 많지 않다. 하지만 

Feng, et. al.(2015)은 UAV를 활용하여 범람영역을 촬

영하여 홍수지도 작성의 정확도를 검토하고 도시 범

람 모니터링의 가능성을 제시하기도 하였다. 

 본 연구에서는 국내 적용할 수 있는 UAV를 이용

한 홍수모니터링 체계를 구축하기 위하여, UAV에 부

착하여 활용할 수 있도록 제작한 센서보드와 피해액 

산정을 위하여 개발한 소프트웨어를 기반으로 UAV

를 활용한 홍수 모니터링 프로세스를 제안하고, 2020

년 7월에 발생한 대전 지역 홍수상황 모니터링 사례를 

통하여 홍수모니터링 프로세스를 재점검하고자 한다. 

Ⅱ. 홍수모니터링 체계 및 기술 개발

1. 홍수모니터링을 위한 시작품 개발 

1) 홍수모니터링용 센서보드 개발

기존 UAV는 자동촬영모드나 수동촬영모드를 통하

여 부착되어 있는 카메라를 통하여 사진과 동영상을 

촬영한다. 영상분석에 활용하기 위한 사진 촬영의 경

우 자동촬영모드에서 대상영역과 고도, 속도, 중첩도 

등의 설정을 통하여 비행계획을 수립하고, 촬영한 사

진은 사진 중첩 프로그램(Pix4D mapper, Correlator 등)

을 이용하여 대상영역의 전체 상황을 파악할 수 있는 

정사영상을 제작한다. 하지만 일반 카메라로 촬영한 

영상은 수체의 빛 반사 혹은 식생부와 수체가 접하는 

부분에 색상이 명확하지 않은 경우들이 발생하여 경

계처리에 문제점이 발생하였다. 수차례 실험을 통하

여 근적외선 파장을 기록하는(육지는 백색에 가까운 

색으로 표현하고 수체는 상대적으로 흑색에 가깝게 
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(a) (b)

Figure 2. Internal structure of the sensor board and mounting position on UAV

    Flight altitude(m)

Time interval(s)

Flight velocity: normal (8.5 m/s) Flight velocity: normal +  (11.8 m/s)

100 120 150 200 100 120 150 200

2 81 % 84 % 88 % 91 % 75 % 79 % 84 % 87 %

3 72 % 77 % 82 % 86 % 62 % 68 % 75 % 81 %

4 62 % 69 % 76 % 82 % 49 % 58 % 67 % 75 %

5 53 % 61 % 70 % 77 % 36 % 47 % 59 % 69 %

Table 1. Image overlap based on flight velocity, altitude, and time interval between capturing images (acceptable ranges are highlighted
in gray)

표현하는) NIR(Near Infra Red Band) 센서를 추가로 활

용하기 위하여 기존의 RGB센서에 850 nm NIR밴드 

필터를 장착하여 NIR센서로 활용할 수 있도록 하였다

(<Figure 1>). 

다양한 센서를 동시에 촬영하기 위하여 한 개의 센

서보드에 RGB, NIR 센서를 탑재하고, 주로 야간에 발

생하는 홍수상황 촬영을 위하여 적외선 센서(IR:Infra 

Red) 까지 탑재한 센서보드를 개발하였다 (<Figure 2>, 

(a)). 기존의 적외선 카메라는 주로 열에 의한 재난 예

방을 감지하기 위하여 사용되고 있다. Kim, et. 

al.(2013)은 국가산업시설인 통신망, 전력시설, 원자력 

및 화력발전소, 중대형 건물, 문화재, 금속 및 철강공

장, 화학공장, 정유공장 등 대형공장의 사건과 사고를 

근본적으로 방지하기 위한 객체의 온도와 움직임을 

고수준으로 감지하기 위하여 적외선 열영상 및 CCD 

카메라 기반 화재감지 및 연기감지가 가능한 화재감

지 시스템을 개발하였다. Kim & Kim(2010)은 재난 감

시를 위한 디지털 미디어 프로세서 기반의 적외선 열

화상 처리 시스템을 개발하여 화재발생과 같은 재난 

상황을 감시하는 알고리즘을 구현하기도 하였다. 

RGB, NIR, IR 센서를 탑재한 센서보드를 드론에 부착

하면 기존 드론에 탑재되어 있는 카메라 뿐 만 아니라, 

세가지 센서의 영상을 동시에 획득할 수도 있다 (<Figure 

2>, (b)). 개발한 센서보드 촬영 영상은 드론에 탑재되어 

있는 카메라와 유사하게 종⋅횡 중복도를 60~70%로 맞

추어 촬영하기 위하여 비행속도를 Normal(8.5 m/s)과 

Normal+(11.8 m/s)로 구분하여 비행고도에 따른 적정 

촬영 시간 간격을 테스트하고 <Table 1>과 같이 매뉴

얼로 작성하였다. <Table 1>에 따르면, 비행속도 8.5 

m/s, 비행고도 150 m로 설정할 경우 촬영 시간간격은 

4초가 가장 적당하며, 비행속도 11.8 m/s, 비행고도 

150 m로 설정할 경우 촬영 시간간격은 3초가 적정하

다는 것을 알 수 있다.

 

2) 피해액 산정 소프트웨어 개발

홍수피해의 치수경제성분석은 다차원 홍수피해액 산정방

법(MD-FDA; Multi-Dimensional Flood Damage Assessment)에 

의하여 시행하고 있으며, 이는 MOLIT(2004)에서 수행한 ｢치
수사업 경제성분석 방법 연구｣에서 제시된 방법이다. 

MD-FDA 방법은 사망 및 이재민과 같은 인명피해를 포
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Figure 3. Splash screen and graphic user interface of the flood assessment software

함하여 건물, 건물내용물, 농경지, 농작물, 산업체 유형 

및 재고자산 그리고 공공시설에 대한 직접 피해액을 계

산하도록 설계되었으며, 건물이나 농경지 객체에 대해 

실제 침수심을 별도로 적용할 수 있다. 최근 국내 여건

을 고려한 피해 산정 방법들이 개발되고 있으나 

MD-FDA를 이용한 피해액 산정 방법은 아직도 널리 활

용되고 있다. 국내에서는 Lee, et. al.(2006a)이 MD-FDA

를 활용하여 도시지역을 중심으로 내수배제에 따른 산

업체 유형자산과 공공시설물의 피해율을 연구하였고, 

Lee, et. al.(2006b)은 GIS 자료인 DEM과 수리모델링 결

과를 기반으로 침수심을 계산하여 행정구역별 피해액

을 산정하였다. Lee, et. al.(2017)은 MD-FDA 방법을 반

영하기 위해 건물 레이어를 이용하여 주거 지역과 산업

지역에 대한 홍수피해액을 평가하였으며, 농업지역은 

토지피복도를 반영하여 농경지와 농작물의 홍수피해액

을 계산하였다. 본 연구에서는 Lee, et. al.(2017)이 제시

한 MD-FDA 방법을 기반으로 홍수피해액을 산정할 수 

있는 소프트웨어를 개발하였다(<Figure 3>). 초기 개발

한 소프트웨어는 구동 시 범람지역의 통계연보, 건물도, 

지적도, 농작물 현황 등을 지자체나 공간포털 홈페이지

(www.nsdi.go.kr)를 통하여 다운받아 입력자료로 사용할 

수 있게 하였다. 하지만 침수가 발생한 이후 자료를 확보

하고 피해액을 산정하기 위해서는 긴 시간이 소요되기 

때문에 신속한 소프트웨어 자동화를 위하여 전국의 사

업체 통계연보, 건물도, 행정구역도, 지적도를 DB로 구

축하였다. 또한 홍수 전후 수치표고모델(DEM: Digital 

Elevation Model) 영상의 비교를 통하여 침수심을 산정

하고 침수심별 경계영역을 추출하기 위한 알고리즘 기

술도 탑재되어 있다. 이는 기존 DEM 자료와 홍수 시 

촬영 영상을 통하여 생성한 DEM 자료와의 비교를 통

하여 침수심을 산정하는 것을 목표로 개발하였다. 하지

만 홍수 시 촬영한 영상을 토대로 영상접합 소프트웨어

를 이용하여 생성된 DEM의 정확도가 낮고(Lee, et. al., 

2015), 복잡한 보정작업이 필요하기 때문에 향후 드론

을 이용한 DEM 생성의 정확도가 향상된 이후에 활용

이 가능할 것으로 판단된다. 현재 기술로는 촬영된 영

상만으로 침수심 추정에는 한계가 있기 때문에, 침수심

은 추정하여 입력한다. 

2. 홍수모니터링 프로세스

1) 홍수모니터링 촬영

개발한 센서보드를 부착한 드론을 이용하여 홍수

상황을 촬영하기 위해서는 촬영 시기를 선정하는 것

도 중요하다. 홍수모니터링 시간을 확보하기 위하여 

연구대상지의 강우를 예측하고 홍수의 도달시간을 수

리수문학적으로 해석하기도 하지만 (KEITI, 2020), 본 

연구에서는 최근 정부 차원에서 신속하게 발송하는 

재난문자 활용을 제안한다. 정부에서 장마기간 폭우, 

산사태 주의보, 홍수주의보 발령 상황 등을 실시간으

로 알려주기 때문에 홍수주의보가 발령되었을 때 촬

영대상지를 인터넷 지도 서비스 등을 통해 확인하고 

촬영이 가능한 장소를 검토하여 이동 후 범람영역을 

촬영한다. 드론으로 촬영한 동영상은 다운로드 후 뉴

스나 실시간 재해 플랫폼에 업로드하여 홍수상황을 
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images  Creation of an orthomosaic  Extraction of flooded area  Flood assessment



Video
 Providing monitoring situation

Figure 4. Schematic diagram of the flood monitoring process

신속하게 파악할 수 있도록 제공한다(<Figure 4>). 센

서보드 영상은 WiFi(Wireless Fidelity)가 연결되는 영

역에 있으면(7~8m 이내), USB를 이용하지 않아도 영

상 다운로드가 가능하도록 설계되어 있기 때문에, 착

륙이 완료되기 전부터 영상 다운로드가 가능하다. 

2) 영상접합 및 좌표 변환

드론을 이용하여 촬영된 영상은 WGS84 UTM 좌표

를 가지고 있기 때문에 국내 좌표체계인 GRS80 TM좌

표로의 변환이 필요하며 정확한 좌표 보정과 높이를 

계산하기 위하여 일반적으로 지상기준점(GCP) 측량

이 필요하다. 지상기준점 측량 없이 접합한 영상은 정

확한 좌표를 가질 수 없기 때문에 홍수 모니터링 전이

나 후에 해당 지역의 지상기준점 측량 후 홍수기 모니

터링 영상을 촬영하면 정확한 좌표체계로의 변환이 

가능하다. 지상기준점 측량 없이 접합한 영상은 영상

에 좌표를 부여하기 위하여 수치지도나 좌표를 가진 

정사영상과의 중첩을 통하여 영상에 좌표를 생성한

다. 매핑 SW는 정사영상을 만들면서 해당 지역의 수

치표면모델(DSM, Digital Surface Model), 수치표고모

델(DEM) 자료를 동시에 생성하지만, 정확도 검증이 

필수적으로 필요하다. 피해 면적이 넓을수록 영상접

합 및 지형자료 생성에 처리 시간이 다소 늘어날 수 

있으나, 수작업으로 재해 면적을 산출하는 과정에 비

하여 시간을 상당히 줄일 수 있는 강점이 있어 긴급을 

요하는 재난 피해 현장에 대한 신속한 파악과 분석이 

가능하다(Jung, 2019). 

3) 침수영역 추출

영상접합을 통하여 만들어진 정사영상에서의 범람

영역은 GIS를 이용하여 영역을 표시하여 shp파일 형

태로 추출하여 피해면적 산정 및 피해액 산정 소프트

웨어의 입력자료로 활용한다. 

4) 홍수피해액 산정

드론 영상을 통하여 추출한 침수영역 shp파일과 추

정한 침수심을 입력하면 구축된 DB를 기반으로 도시

별, 행정구역별 피해액이 10분 이내에 완료된다. 또한 

인터넷 지도 서비스와 연계되어 피해영역을 지도와 

중첩하여 육안으로 확인 가능하다.

Ⅲ. 홍수모니터링 시범사례

 갑천은 충청남도 대둔산 능선에서 발원하여 검천

천, 두계천 등과 합류하여 대전광역시 도심지를 관류

하는 금강의 제 1지류이다(Daejeon Metropolitan City, 

2012)(<Figure 5>). 2020년 7월 30일 대전지역에 집중

호우로 인하여 대전지역 갑천에 홍수경보가 발령되었

고, 홍수관측소 관측 이래 가장 높은 하천 수위를 기록

하였다(<Figure 6>). 홍수경보는 계획홍수량의 70%에 

해당하는 유량이 흐를 때의 수위 또는 5년 평균저수위

로부터 계획홍수위까지 80% 에 해당하는 수위가 발생

하였을 때 발령한다(수자원법 시행규칙 제2조 제3항). 

7월 30일 오전 4시 50분 갑천(만년교)에 홍수주의보 

발령 안전 안내 문자가 발송되었으며, 오전 7시 40분 

홍수경보 변경 안내 문자가 재발송되었다.

7월 30일 오전 11시경 갑천 가수원교 상류부터 잠

수교까지 약 1 km에 해당하는 대상지의 홍수모니터링

을 실시하였다. 촬영 영상은 Correlator3D 소프트웨어

를 이용하여 영상 접합 및 지형자료를 생성하였다.
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Figure 5. Flood monitoring location, and extents used in this study 

Figure 6. Water level at Gasuwon-gyu and rainfall intensity
at Gasuwon from July 29 to 31. Grey line means capture time

Figure 7. Orthomosaic image taken by UAV. Red polyline means
flooded area 

홍수 상황 촬영 시 지상측량을 할 수 없어 접합한 

영상에서는 정확한 좌표를 알 수 없었다. 그래서 GIS 

프로그램을 이용하여 1:1000 수치지도와 정사영상을 

중첩하여 좌표 정보를 확인하였다. 

중첩한 정사영상은 수재해플랫폼에 당일 6시간 이

내에 업로드하여 정보를 제공하였다. 가수원교 상류 

좌안 농경지와 우안 아파트 침수가 확인되었고, 침수 

영역을 shp파일형태로 추출하였다(<Figure 7>). 침수

심은 뉴스 기사 영상을 통하여 (피해 영상의 아파트 

건물 대비 침수 높이) 추정하였다. 우안 아파트 침수

심은 1 m 로 추정하였으며, 좌안 농경지는 0.5 m로 추

정하였다. 추출된 침수 영역은 피해액산정 소프트웨

어에 바로 입력 자료로 활용하여 영상 접합 후 2시간 

이내 피해액 산정을 완료하였으며, 피해액은 가수원

동과 정림동을 포함하여 총 8,084,415,097원으로 산정

되었다(<Table 2>). 

Ⅳ. 고찰 및 결론

본 연구에서는 국내 홍수피해를 신속하고 정확하

게 파악하기 위하여 UAV를 활용한 홍수모니터링 프

로세스를 제시하였고 실제로 현장에 적용하였다. 

센서보드 촬영 매뉴얼에 따라 촬영을 진행할 경우, 

대상지(약 1 km 구간) 촬영 시 2~3시간이 소요된다. 
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Districts Building Building contents Farmland Farm produce Greenhouse Industry

Gasuwon-dong 0 0 133,382,747 149,410,760 31,524,470 533,258,709

Jungrim-dong 0 0 8,930,267 10,003,377 0 8,084,415,097

Table 2. Estimated flood damages using UAV in the study area (unit: Korean Won)

하천의 경우 강우가 그치고 시간이 지남에 따라 유역

에서 유출되는 빗물로 인하여 수위가 상승하여 최대

수위 시의 영상 확보가 가능하지만, 하천이 아닌 제내

지 범람이나 침수의 경우 관망으로 유입이 진행되면

서 상황이 빠르게 종료되어 영상 확보가 어려운 경우

가 발생할 수 있다. 그래서 넓은 영역을 단시간에 촬영

하기 위해서는 비행고도를 높여야 하지만, ｢항공안전

법｣ 제127조에 따라 비행제한공역에서 비행하려는 경

우 또는 150 m 이상의 고도에서 비행하는 경우 등에

는 국방부, 혹은 관할지역 부대의 ‘드론 항공촬영 승

인’이 필요하며 지방항공청의 ‘비행허가승인’절차를 

거쳐야 하기 때문에(Jung, 2016) 법적으로 문제 없이 

단기간에 즉각적으로 촬영을 하는 것은 현실적으로 

불가능하다. 따라서 드론의 재해 활용성 제고를 위해

서는 법적 체계를 완화하거나 보완할 수 있는 체계 및 

시스템 정비가 필요하다.

영상접합 및 침수영역 추출도 모니터링 프로세스

대로 진행이 되었다. 하지만 기존의 문제점이었던 드

론 영상을 이용한 침수심 산정은 여전히 문제로 지적

되었다. 기존의 LiDAR 측량 DEM 자료와 영상접합 시

에 생성한 DEM 자료를 비교하였으나, 오차 범위가 

2~3m을 상회하여 사용할 수 없었다. 향후 홍수피해조

사가 완료된 후, 침수영역, 침수심과 피해액에 대한 정

확한 검증이 필요하며, 수차례의 검증과정과 드론의 

기술발전을 통하여 홍수모니터링 프로세스의 정확도

를 향상시켜야 한다. 

피해액 산정 결과에서는 우안 아파트(정림동)가 건

물이 아닌 산업체로 피해액이 산정되었다. 이는 지적

도와 건물도에서 비주거일 경우 산업체로 표기되는데 

해당 아파트가 승인이 되어있지 않은 상태이기 때문

에 DB자료에서 산업체로 구분되어 발생된 문제로 파

악되었다. 또한 피해액 산정의 경우 농작물의 종류에 

따라서 피해액의 차이가 급격한 차이를 보이기 때문

에 초기 설정 시에 침수지역의 농작물 현황을 파악하

는 것도 신속한 피해액 산정의 과제로 남는다. 또한 

현재 피해액 산정은 최대 피해액을 산정하기 때문에 

실제 피해보상 및 복구비용으로 산정하는 비용과 차

이가 발생한다. 피해액 산정 결과는 침수 시 발생하는 

지역별 피해 정도를 추정하여 관리자들의 판단에 도

움을 주는 것을 목적으로 하기 때문에 향후 지속적이

고 다양한 사례 비교를 통하여 실제 피해액과의 비교 

검증과정이 꾸준히 필요하다. 

UAV를 활용한 재해 현장 추적은 주로 수작업으로 

수행되던 기존의 조사체계에 비해 획기적으로 조사 

시간 단축이 가능하며, 직접 수행하기 어렵거나 접근

이 어려운 재난 현장에도 대응이 가능하다. 또한 재난

발생 시점부터 정확한 매핑 데이터를 근거로 하여 재

난현장 공간정보 구축과 지도 작업이 가능하여 재난

현장 상황관리와 복구 우선지역 선정, 복구 계획을 수

립하는 데 상당한 강점을 지닌다(Jeong, 2019). 드론을 

이용한 홍수모니터링을 효과적으로 지자체나 홍수통

제소 등과 같은 국가기관에서 활용하기 위해서는 자

율주행, LTE 통신과 클라우드 서버 운용을 기반으로 

실시간 촬영 영상 확보 및 전송이 가능한 시스템 및 

기술 개선이 필요할 것으로 판단되며, 향후 UAV를 활

용한 홍수피해모니터링 및 피해산정기술은 기존의 홍

수추적조사에 비하여 적시성과 정확성을 향상 시킬 

수 있기 때문에 신속한 의사결정 및 대처능력에 기여

할 수 있을 것으로 기대한다. 
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드론을 활용한 홍수 모니터링 및 피해액 산정 기술 개발

국문초록 기후변화로 인한 집중호우와 태풍 등 재해의 규모 및 빈도가 급격하게 증가하면서 막대한 인명 및 

재산피해가 발생하고 있다. 수재해를 효과적으로 대응하는 재난관리를 위해서는 신속하고 정확한 

홍수 피해 조사가 필요하지만, 홍수흔적조사, 피해전수조사와 같이 홍수피해조사에 상당한 시간이 

소요되었다. 본 연구에서는 기술발전 및 활용 가능성 증대로 국내에서 동력 산업의 하나로 육성하고 

있는 드론을 활용한 홍수모니터링 프로세스를 제안하고 검증하고자 한다. 드론을 이용한 홍수모니

터링은 센서 부착- 비행계획수립- 촬영- 영상다운로드- 영상접합- 침수영역 추출- 피해액 산정으로 

진행되며, 실제 2020년 대전 지역에 발생한 침수 상황에 적용하였다. 또한 실제 드론을 활용한 홍수 

모니터링을 통하여 법적인 규제나 기술적 문제들을 해결하기 위한 개선점을 도출하고 고찰하였다. 

여러 한계와 문제점에도 불구하고 드론을 활용한 모니터링은 재난현장의 상황관리 및 복구 계획 

수립에 선제적 대응이 가능하다고 판단되며, 활용성 증대로 수재해 대응 및 안전 강화에 기여할 

수 있다.
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