




v∈V

u∈V

(u, v)∈E v∈V

C = ( V', E')

V'⊂V E'⊂E

INP(C) V - V'

V'

OUT(C)

V'

V'

pm

pn

/np0 nb

nb nd

nd

n_n12

b d

C1

C2

C3

C4
C5

C6

C7 C8

C9

C10

C11

C12

(a) 모든 매핑 가능 클러스터

 pm=n_n12+pn

 n_n12=/np0

 np0=nb*nd  

 pn=nb+nd
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 nd=d
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(b) 노드와 클러스터 함수        (c) 매핑 결과

S = { C 1, .....,C n }

G = ( V, E)



v∈PO C i∈S

u - OUT( C i) u

v

C i∈S v∈INP( C i)-PI

OUT(C j)=v

C j∈S

다단의 수(mn)

 =  
시간제약 조건

소자의 지연시간
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(a) 그래프 구성
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: 임시 입력 변수
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(b) 궤환을 제거한 후
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(c) 본 논문의 팬 아웃 프리 트리
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v∈PI

v∈V

Re( v) = ∪FC( v)

Re( v) = select_best_FC( v)

Re(v)






