




  

   

  레지스터의 

  입력의지연시간

  의지연시간

  출력 의지연시간

  레지스터에서 입력

까지의 지연시간
  입력에서

까지의 지연시간

td =  
1
2
t con

   t con : constraint에서 지정한 시간



p(y)=
1-p(x1)

out(x)

d(y)=d(x1) out(x)

p(y)=
Π m

i=1p(xi)

out(x)

d(y)= ∑
m

i=1
[ ( Πmj=1,j≠1p(x j))d(xi)]

out(x)

p(y)=
1-Π m

i=1 (1-p(x i ))

out(x)

d(y)= ∑
m

i=1
[ (Πmj=1,j≠1 (1-p(x j)))

d(xi)] out(x)






